Arbeitzeitliste Cessna Bird Dog   US ARMY

	Tag
	Arbeit
	Stunden


	20.08.15
	Kinematic für Landeklappen konstruiert, Servoschächte vermessen
	4

	27.08.15
	Kabinendach schleifen und nachkitten und fillern, Höhenleitwerksanformungen kitten und fillern
	3

	28.08.15
	Kabinendach weiter schleifen und anpassen, Befestigungen mit Hülsen versehen, alles fillern und schleifen
	5

	11.01.16
	Höhenleitwerke an Rumpf besser anpassen
	2

	12.01.16
	Befestigungsplatten für Höhenruder anfertigen und in hergestellte Ausschnitte in den HLW-Hälften eingeharzt
	3

	27.04.16
	Servohaltewinkel gebogen, gebohrt, Servobrettchen zuge-schnitten
	4

	08.06.16
	Multilink-Buchsen im Rumpf eingeharzt
	2

	09.06.16
	Multilinkbohrungen in den HLW angefertigt und re eingeharzt.
	2

	05.07.16
	In den Flächen die Servoschächte anpassen und Servoplatten einharzen, Klappen anbauen, Gestängeschächte für Klappen
herstellen, Querruder einbauen, alle Servos einbauen
	8

	06.07.16
	Loch Randbogen bis Querruderschacht bohren. Kabelkanal für Positionslicht li. Herstellen und Montageplatten für Positionslampe herstellen, Montageplatte li. Einpassen, einkleben und kitten, Scheinwerferausschnitt herstellen, Scheinwerfermontageplatte herstellen und einpassen
	8

	07.07.16
	Landescheinwerferschacht Bohrung zum Servoschacht anfertigen, Schachtrippen herstellen und einharzen, Scheinwerfermontageplatte prov. montieren, alle Teile mit Zweikomponentenlack lackieren,
	6

	09.07.16
	Schaltplan und Steckerbelegung festlegen, alle Kabel in Scheinwerferfläche einziehen, Servos und Scheinwerfer und Pos.licht anlöten, Stecker anlöten
	8

	11.07.16
	Verkabelung in zweiter Fläche einziehen und anschließen, Testkabel herstellen, Verkabelung beider Flächen testen
	8

	12.07.16
	In beiden Höhenrudern Servoschächte und Kabelkanäle herstellen, Servoplatten einharzen, Servos montieren und testen, Querruderfunktion bei beiden Flächen überarbeiten für mehr Ausschlag
	8

	14.07.16
	Pitot-/Prantl Rohreinbau: Ausmessen der Position für die Sensor-montage, Herstellung Kabelkanal für Sensorschläuche, Skizze für Sensorhalterung, Halterherstellung begonnen
	2

	15.07.16
	Schacht für Pitotelektronik herstellen, Schraubecken für Servodeckel anfertigen und in Fläche einkleben, Folienbedarf errechnen
	8

	16.07.16
	Schraubecken in HLW einkleben, Servoschachtdeckel herstellen und probeweise montieren, Servolage angleichen
	5

	17.07.16
	Schachtdeckel an beiden Flächen einpassen und montieren, Pitotrohrteile nach Originalmaßen maßstäblich anfertigen 
	6

	18.07.16
	Pitotrohhalterung anfertigen und Einbaulage vermessen
(lt. Wissenschaft ist der MSSpeed EX Sensor ein Prantl-Stau-rohr bei dem wird der Messfehler zwischen +/-5 Grad Einbauabweichung nicht mehr als 1% betragen !!!)
	4

	19.07.16
	Schlaucheinziehöffnung mit Deckel vorbereiten, Pitotrohrhalter grundieren und verschleifen, Höhenruderblätter mit Ruderhörnern versehen und die Rudergestänge herstellen, an beiden Ruderblättern montieren und Servowege einstellen
	7

	20.07.16
	Beide Tragflächen: Klappen und Querruder mit Ruderhörnern bestücken, alle zugehörigen Rudergestänge anfertigen, einbauen und die Ruderwege einstellen
	9

	21.07.16
	Randbögen herausarbeiten, Flächen am Rumpf montieren, Landeklappen an die Situation am Rumpf nacharbeiten, Streben vorbereiten und probeweise eine montieren
	8


	22.07.16
	Flächen EWD Nachkontrolle, Streben einbaureif fertig stellen, Steckerhalter herstellen und im Rumpf provisor. einbauen
	8

	23.07.16
	Schaltplan und Schalteinheit für die Beleuchtung hergestellt
	5

	24.07.16
	Alle Kabelbäume für Servos und Beleuchtung herstellen, Seitenruder Heckleuchte einbauen und verkabeln
	8

	25.07.16
	Beaconhalterung und Anschlusskabel anfertigen, Kabel für Stromversorgung Pos.L. über Zündelektronik herstellen, V-Kabel für Zündelektroniken herstellen, Armaturenbrett für vorverschobenen Tank ausschneiden, Rumpfkontur im Nasenbereich an der Rumpfwurzelrippe nacharbeiten, kitten, schleifen, fillern
	8

	26.07.16
	HLW-Antennen anfertigen, anpassen und lackierfertig machen
	7

	27.07.16
	Kabelbäume mit Schutzrohr ummanteln, Zündungen auf Platte montieren, Rumpfantennenbeule anfertigen, hintere Rumpfantennenfuß anfertigen, Dachantennenfuß vorbereiten
	8


	28.07.16
	Antennensockel, Steher und Antennendraht für Dachantenne fertig stellen, Seitenruder mit zweitem Lichtkanal versehen.
	5

	29.07.16
	Seitenleitwerk Zweitleuchte nacharbeiten, Akkus und Anschlusskabel mit Goldsteckern versehen, Akkuhalterungen
anfertigen
	5

	30.07.16
	Akkuhalterungen lackierfertig machen, mit Akkuhalterungen bestücken und auf Grundplatte montierfähig einrichten, Tankbeschläge am Tank einbauen 
	6

	31.07.16
	Tank und Akkus auf Platte provisor. Montieren, Seitenruder
bügeln, Landeklappen und Querruder bügeln
	8

	01.08.16
	Eine Seite Höhenruder kpl. bügeln
	4

	02.08.16
	Zweites Höhenruder bügeln und beide aktivieren, eine Tragfläche bügeln und Servos endbefestigen
	8

	03.08.16
	Erste Tragfläche Postionslampe einbauen und Landeschein-werfer mit Plexiabdeckung versehen, alles testen. Zweite Tragfläche bügeln, Positionslampe einbauen, Servos endbefestigen, alles testen
	9


	04.08.16
	Windleitbleche anfertigen, Abluftgitter anpassen und provisor. Montieren, neue Dachantenne herstellen, Distanzhülsen für Motorzug drehen
	7

	05.07.16
	Streben gebügelt, Strebenüberschubhülsen für Befestigung oben und unten angefertigt, Antennen nachgrundiert, Fahrwerkbein nachgebogen, Fema-Radachsen eingebaut,
Kontrolle der Parallelität Fläche und Höhenruder
	8

	06.08.16
	Tank mit allen Leitungen ausrüsten und Klettband anbringen, Hutablage einharzen
	3

	07.07.16
	Rumpf, Motorhaube, Kabinendach lackierfertig schleifen und Nieten mit Kaltleim ergänzen und wieder aufbauen
	7

	08.07.16
	Motorhaube gefillert und nachgeschliffen, Nieten ergänzt
	5

	
	
	

	
	Abrechnung
	

	
	
	

	
	Die heutige Abrechnung ergab, dass für Fred 60.- übrig-geblieben sind.
	

	
	
	

	
	Fortsetzung der Fertigstellung
	

	
	
	

	16.05.18
	Spornrad mit Servo und Kabel eingebaut, HR und Hecklichtkabel eingebaut, Servobrett lackiert, Schleppkupp-lungsservo eingebaut, Armaturenbrett schwarz gestrichen
	5

	17.05.18
	Rumpfantennen montiert, Empfängerbrett bestückt, alle Kabelbäume eingebaut und am Empfänger/Power-Box angeschlossen, Test mit Stromversorgung durch geführt - OK
	6

	18.05.18
	Kabel für Zündschalter und Motorsteuerung definitiv verlegt, Zündkontrolldioden eingebaut, Armaturenbrett ausgedruckt und prov. angeklebt, Magnetschalter mit Schraubbefestigung befestigt, Motorhaube: Kühlgitter neu positioniert. (Motor bei Fred geholt)
	5

	19.05.18
	Beleuchtungsversorgung geändert, benötigt eigenen Akku, Empfängertragplatte definitiv eingebaut. Fahrwerk ausgerichtet und eingebaut
	4

	20.05.18
	Stromversorgungsanschlüsse für Motorelektronik und Beleuchtung neu hergestellt. Kabelbaum für die Motorelektronik definitiv eingebaut. Tankleitungen und Tankstutzen eingebaut, kpl. Motoraggregat eingebaut, Tankplatte mit Gummiteilen bei Kabeldurchführung versehen, Tankplatte eingebaut, Radachsen getauscht, neuen Akkuhalter angefertigt
	7

	21.05.18
	Seitenruderseile eingebaut, Höhenruder montiert und getestet, Tragflächen montiert und Servo- und Lichtfunktionen getestet. Alles OK, jedoch Abschaltungen der Leuchten bei längerer Erwärmung, Höhenruder und Tragflächen nachgebügelt
	6

	22.05.18
	Akkupacks für Beleuchtung/Zündung auf Platte befestigt, Stecker umgelötet,
	2

	23.05.18
	Dachfenster eingebaut, Dachantenne montiert, Empfänger-antennen definitiv verlegt.
	3

	24.05.18
	Heckscheibe und Frontscheibe zugeschnitten und eingebaut, Streben begonnen herzustellen
	3

	25.05.18
	Frontscheibenzwickel (oben) angefertigt und montiert
	2

	26.05.18
	Innere Streben und Strebenbasis fertig gestellt und eingepasst
	3

	27.05.18
	Strebenbefestigung und Streben neu gemacht, da zuvor nicht genau genug nach Vorbild, Türschnalle montiert
	5

	28.05.18
	Frontscheibenstütze angepasst und eingebaut
	1

	30.05.18
	Spornfahrwerk umgebaut
	1

	07.06.18
	Fronscheibenstütze lackiert, Frontscheibenzwickel lackiert, Abdeckfehler von der Lackierung ausgebessert, Front- und Heckscheibe angeschraubt
	3

	08.06.18
	Senderarbeiten: neues Modell anlegen und Rudereinstellungen vornehmen, Modell provisor. zusammenbauen, Schwerpunkt prüfen, abwiegen ( 3 Männer )
	2

	09.06.18
	Positionslampengehäuse lackieren, Radachsenaufnahme lackieren, Kabinendachschrauben lackiert
	2


	09.06.20
	Alles Restmaterial und Reserveserservos zusasmmenräumen und in nummerierte Schachteln verpacken, Liste was in Schachteln drinnen ist erstellen,B eschreibung für Demontage desr Tank- und Empfängerplatte schreiben
	3


